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Martin Bechthold es profesor de Tecnologia Arquitectdnica, codirector del Programa de
Estudios de Master en Disefio, director de los laboratorios de fabricacion de la Escuela de
Graduados en Disefio (GSD) y director de la Plataforma de Tecnologia interdepartamental
de la GSD. Bechthold lidera el Grupo de Robdética de Disefio, una unidad de investigacion
dedicada a la fabricacién robodtica y de otros tipos de fabricaciéon informatizada. En la
actualidad, Bechthold imparte cursos de tecnologia y estructuras de edificacion, orientados
a la relacion entre el disefio, los métodos innovadores de construccién y fabricacion, las
estructuras ligeras y los nuevos materiales. Entre su oferta reciente de cursos destacan:
Anadlisis y Disefio de Estructuras de Edificios | y 1lI, CAD/CAM 1: Introduccion a las
aplicaciones en la Arquitectura, Cerramientos, Estructuras de Tracciéon y Sistemas Cinéticos,
un estudio opcional centrado en el CAD/CAM, Estructuras de Disefio, Espacio de Baile, y
Superficies Estructurales. Asimismo, ha participado en cursos como, por ejemplo, el
Prototipado de Componentes y la Fabricacion Asistido por Ordenador en la Arquitectura. Su
oferta actual de cursos incluye: Automatizacion de la Construccion y la Piedra de
Recubrimiento.

Martin Bechthold se licenci6 como Ingeniero Diplomado en Arquitectura por la Escuela
Técnica Superior de Renania-Westfalia de Aquisgran, en Alemania, y es Doctor en Disefio
por la Escuela de Graduados en Disefio (GSD) de Harvard. Esta inscrito como arquitecto en
Alemania y ha practicado en Londres, Paris y Hamburgo. Durante este periodo ha trabajado
con empresas como Skidmore, Owings & Merrill, Santiago Calatrava y von Gerkan, Marg &
Partner. Mas recientemente, ha sido cofundador de MM-design, una empresa dedicada al
disefio de producto, la arquitectura y la asesoria estructural. Su investigacion trata
principalmente de disefio asistido por ordenador y las aplicaciones de fabricacién en la
arquitectura, con una orientacién actual hacia los sistemas estructurales, la automatizacion
de la construccion y la robética. Ha ganado varios premios con su trabajo sobre el disefio la
fabricacion de estructuras superficiales. Ha publicado trabajos en un amplio espectro de
temas de tecnologia, ha impartido numerosas conferencias y ha participado en congresos en
Norte Ameérica, Asia y Europa. Es coautor de la reciente publicacion “Digital Design and
Manufacturing: CAD/CAM Application in Architecture, Structures” y es autor de “Innovative
Surface Structures”. Recibié la beca Harvest Provost Grant para la “Innovaciéon en la
Formacion Informatizada”, enfocada al desarrollo de modulos de ensefianza interactivos en
linea para estructuras formativas, asi como muchas otras becas de apoyo a su
investigacion.

Actualmente dirige el proyecto Ceramic Futures promovido por ASCER e integrado en su red
de céatedras ceramicas. Asi mismo un estudio sobre el Proyecto Low2No de Helsinki, y el uso
de la fabricacion robdtica en la arquitectura.



